1.1 Mérici elektronické pirevodniky pro pramyslové méreni a
regulace

Jako podledni kapitolu k pievodnikim uvedu nekolik druhtt modernich prvkua, pro
pramyslova méteni a regulaci. V dneni dobé existuje mnoho takovym piistroju, srozdilnym
zapojenim a vystupnimi parametry. Jde o elektronické prevodniky, na jegichZz vystupu je
vétSinou stejnosmeérné napéti a proud. Tento vystup pak muze slouZit jako informace pro
dozité regulacni systémy, nebo jen pro specidné cejchovany mefici pristroj. Vystupni
charakteristiky jsou linearni. Neékteré prevodniky obsahuji i moderni signalové procesory.

1.1.1 MéFici prevodnik stiidavénho proudu (RMYS)

Méti skutecné efektivni hodnoty sinusovych a nesinusovych stiidavych prouda/napéti,
popi. stejnosmérnych proudd/napéti a pievadi je na vnuceny stejnosmérny proudovy a
napét'ovy signal.

Popis funkce:

Vstupni stiidavy proud se privadi do piedzesilovace a detektoru skutecné efektivni
hodnoty. V dalSim stupni je takto ziskané napéti prevedeno na kmitocet, ktery je ameérny
vstupnimu stiidavému proudu. Vstupni stejnosmeérny proud se privadi do predzesilovate a v
dalSim stupni je preveden na kmitocet, ktery je umérny vstupnimu stejnosmérnému proudu.
Takto ziskané kmitocty se galvanicky oddéli v optopienosech a privedou do mikroprocesoru,
ktery je analyzuje. Po prevodu D/A pievodnikem jsou piivedeny do vystupnich obvodi, kde
jsou zesileny na unifikovany vnuceny stejnosmérny proud a stejnosmérné napéti. Vystupy
nesmi byt vzgemné propojeny.
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1.1.2 Mé¥ici pirevodnik kmitoétu

Méti kmitocty a pievadi je navnuceny stejnosmérny proudovy anapétovy signdl.

Popis funkce:

Vstupni kmitocet je pieveden na obdénikovy signd a optoprenosem je galvanicky
oddélen od sité. Takto izolovany signdl je piiveden na mikroprocesor, ktery jg analyzuje a
pies D/A pievodnik jde na vstup koncovych stupnti, které jgj zesiluji na unifikovany vnuceny
stejnosmeérny proud a napéti.Vystupy nesmi byt vzgemné propojeny.
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1.1.3 Mérici prevodnik fazového uhlu

Prevadi fazovy Uhel mezi stiidavym napétim a stiidavym proudem na vnuceny
stejnosmeérny proud a vnucené stejnosmerné napéti.

Popis funkce:

M¢tici prevodnik fazového Uhlu obsahuje fézovy detektor a integracni ¢len.
Prediazené ménice proudové a napétove vétve galvanicky oddéluji silnoproudé obvody od
elektroniky a piizptisobuji vstupni proud a vstupni napéti detektoru. Vystupni signal detektoru
a integracniho ¢lenu je piiveden pies prevodnik napéti/proud na koncové stupné, které jg
zesiluji na unifikovany vnuceny stefnosmeérny proud a napéti.
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1.1.4 Mérici pirevodnik vykonu

Prevadéji cinny a jalovy vykon na vnuceny stejnosmérny proud a vnucené
stejnosmeérné napéti. PouZziti na trivodicovou tiifazovou sit’ s nesymetrickou zatézi.

Popis funkce:

Meiici prevodniky ¢inného a jalového vykonu obsahuji analogovou nasobicku. Prediazené
meénice proudové a napét'oveé vétve galvanicky oddéluji silnoproudé obvody od elektroniky a
piizpusobuji vstupni proud a vstupni napéti nasobicce, kterd provadi analogovy soucin
meétenych hodnot. Integrace se provédi dolni propusti. Tiifdzové, nesymetricky zatizené sité
obsahuji dvé, popr. tfi ndsobicky. Tento zpasob tiifazového méreni proudu a napéti dava pri
vSech provoznich reZzimech vzdy spravné meétici vysledky (podle téidy presnosti). Vystupni
signal integracniho ¢lenu je priveden pres prevodnik napéti/proud na koncoveé stupné, které je
zesiluji na unifikovany vnuceny stejnosmérny proud a vnuceneé stejnosmerné napéti. Vystupy
nesmi byt vzgemné propojeny.

ey I IH
o] =
UE1 n-‘" = IA
| g2 E—L}D _f}: -fg R.&.
_ - — i =

Y I ’ Y
bt ol3F ap Obr. 10 — Blokové schéma pievodniku

e S TR
UH i i i




1.1.5 Mérici pirevodnik stridaveho napéti (RMS)

Méfi skutecné efektivni hodnoty sinusovych a nesinusovych stéidavych prouda/napéti,
popi. stegjnosmérnych prouda/napéti a pievadi je na vnuceny stejnosmérny proudovy a
napét'ovy signal.

Popis funkce:

Vstupni stiidavy proud se privadi do predzesilovace a detektoru skutecné efektivni
hodnoty. V dalSim stupni je takto ziskané napéti prevedeno na kmitocet, ktery je umérny
vstupnimu stiidavému proudu. Vstupni stejnosmeérny proud se privadi do predzesilovace a v
dalSim stupni je pieveden na kmitocet, ktery je Umérny vstupnimu stejnosmérnému proudul.
Takto ziskané kmitocéty se galvanicky oddéli v optopienosech a piivedou do mikroprocesoru,
ktery je analyzuje. Po prevodu D/A pievodnikem jsou piivedeny do vystupnich obvodu, kde
jsou zesileny na unifikovany vnuceny stejnosmérny proud a stejnosmérné napéti. Vystupy
nesmi byt vzgemné propojeny.
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