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Obr.1.1 Blokové schéma méficiho retézce se senzorem

A/C - analogové &islicovy prevodnik véetné vzorkovacich zesilovacl, multiplexerd apod.
MP - mikropoc&itac (resp. mikrofadi€, signalovy procesor apod)., R - rozhrani, P - nadrazeny
vypocetni systém
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Obr. 1.3 Inteligentni senzor (popis viz obr.1.1)
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Obr. 1.2 Centralizovany systém pfipojeni senzorl a méficich retézcl
(S - senzor, EO - elektronické obvody, U - blok unifikace signalu, MX - multiplexer,
A/D - analogové -Cislicovy prevodnik, P- pocitac)
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Obr. 1.4 Decentralizovany systém (IS - inteligentni senzor, P - poéitad)
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